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Rezumat. Lucrarea prezinta un sistem de actionare electrica cu servomotor de c.c. cu excitatie cu magneti permanenti. Alimentarea servomotorului se realizeaza cu un chopper reversibil realizat cu circuitul integrat specializat L292 (SGS Thomson). Semnalul de comanda al chopper-ului este furnizat de un modulator PWM. 
1. INTRODUCERE


Metoda cea mai utilizata de reglare a turatiei servomotorului de c.c. cu excitatie separata este cea prin intermediul tensiunii de alimentare a indusului. Cele mai utilizate convertoare in 4 cadrane sunt cele in ”semipunte“ si in ”punte H“ [2], [3]. Tensiunile ui(t) si ue(t) de la intrarea si respectiv iesirea acestor convertoare, precum si curentul i(t) din indusul servomotorului sunt prezentate in Fig. 1. Valoarea medie Um a tensiunii de iesire are expresia:
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unde T=perioada de comanda; t1=timpul de conductie; Un=tensiunea continua de alimentare; ε =t1/T=factorul de umplere. 
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Fig. 1. Formele de unda corespunzatoare convertoarelor statice reversibile.
2. STRUCTURA SISTEMULUI REALIZAT

2. 1. Circuitul integrat specializat L292

Datele servomotorului de c.c. cu excitatie cu magneti permanenti sunt prezentate in Tab. 1.
Tab. 1. Datele nominale ale servomotorului de cc cu excitatie cu magneti permanenti.
	Nr. Crt.
	Marime
	Simbol
	Unitate de masura
	Valoare

	1.
	Curent nominal
	In
	A
	10



2.2. Rezultate experimentale


Sistemul de actionare electrica prezentat a fost realizat in Laboratorul de Actionari Electrice de Mica Putere de la Facultatea de Electrotehnica din Iasi. Aspectul general al acestui sistem este prezentat in Fig. 3.
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Fig. 3. Aspectul general al sistemului de actionare electrica cu motor de c.c.


Ca rezultate experimentale sunt prezentate diagramele de variatie in timp ale tensiunii si curentului servomotorului in urmatoarele conditii de lucru:



- servomotor actionat in sens ORAR (ε=95%, Fig. 4);

- servomotor actionat in sens ANTIORAR (ε=5%, Fig. 5).
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Fig. 4. Tensiunea (Ch.1) si curentul (Ch.2) servomotorului (sens ORAR).
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Fig. 5. Tensiunea (Ch.1) si curentul (Ch.2) servomotorului (sens ANTIORAR).

3. CONCLUZII


Un circuit L292 si un numar mic de componente externe formeaza un sistem complet de comanda si control cu circuite integrate digitale sau cu microprocesor, a unui servomotor de curent continuu cu excitatie separata [7], [8]. Sistemul realizat prezinta posibilitati multiple de studiu si de utilizare. Functionarea lui a fost testata pentru o frecventa de comanda de 1KHz.
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